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E e tr I ‘ e S e m a digitalnich digitalnich analogovych
c vstupd DI vystupt DO vystupl +10 V

|l zapojeni 3 17 2

Automatickeé tfidéni na dopravniku

Automated Conveyor Sorting

Verze zdroje v3.25.1 FSD 1.0 - 10/2026 Pohony #10 V Neutralni hardware 3 2 19

pfimo spousténé bezpecnostni pohond
pohony relé + 2 stykace s funkci STO
c c
Vykresové dokumentace prevadi linku simulovanou ve Factory /O na realny stroj:
napajeni, pohony, bezpe¢nostni okruhy a pfipojeni véech 96 fyzickych signalli programu
v3.25 do PLC. FSD popisuje, co ma fizeni délat — tento dokument, jak je stroj zapojen.
Nézvy proménn),/Ch OdDOVI’dajl' GVLL: 1’ program s ménijen Y mapovani V0.
Rizeni CODESYS Control V3.5 SP22 - Structured Text
vV ROZSAHU MIMO ROZSAH Program Conveyor Sorting v3.25.1 - GVL / GVL_HMI
Napéjeni 400/ 230V a 24V DC Dimenzovani pohond, kabell a jisténi Specifikace FSD Conveyor Sorting - vydani 1.0 - 10/2026
Pfimé pohony, 17 ménic(, 2 servopohony (hodnoty oznacené * jsou orientacni) L o
D L . B L i Napajeni 3/N/PE AC 400/230 V 50 Hz TN-S - fizeni 24 V DC PELV D
Nouzova tlagitka, dvefe, STO, stykace Vypocet a validace PL / SIL
Pfipojeni DI / DO / AO / Al, svorkovnice Posouzeni rizik stroje Normy CSN EN 60204-1 - CSN EN 61082-1 - IEC 81346-2
Seznam 1/0, svorek a pfistrojl Vybér konkrétniho vyrobce a typl
P i . o . Znacky IEC 60617 (zjednoduSeng)
Rozmisténi v rozvadéci (orientacné) Pneumatické schéma
Autor David Neumann
E
STRUKTURA DOKUMENTACE
Napajeni Pohony Bezpecnost PLC al/O Rozvadéc Seznamy
400V -24V DOL - FM - servo E-stop - dvefe - STO DI- DO - AO - Al rozmisténi 1/0 - svorky - pfistroje
F listy 5-6 listy 7-11 listy 12-14 listy 15-23 list 24 listy 25-30
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OBSAH REVIZE
LIST VYKRES oDDIL NAZEV ENGLISH REV. DATUM POPIS AUTOR
. - A
1 E-01 Elektrické schéma Titulni list Title sheet 1.0 10/2026 Prvni vydani —k FSD v3.25.1 D.N.
2 E-02 Dokumentace Obsah a revize Contents & revisions
3 E-03 Dokumentace Legenda a konvence Symbols, designations, line colours
VZTAH K FSD
4 E-04 Prehled Blokové schéma systému System block diagram
5 E-05 Napéajeni PFivod a rozvod 400 / 230 V Mains supply and distribution
3 Provozni rezimy program — bez vlivu na zapojeni
6 E-06 Napéajeni Napéjeni 24 V DC Control voltage 24 V DC o e
4 Signalizace 20, 21 (véze, sirény)
7 E-07 Pohony Pohony — pfimé spousténi Direct-on-line drives - Conv1, scale, sorter 5-6 THdici cyklus, klasifikace 7,8, 18, 19, 22, 23 2
8 E-08 Pohony Ménige — krabicova trasa VFDs - exit lanes and loading 7 Pick & Place PnP1 11,17, 19, 22, 23
9 E-09 Pohony Ménice — paletova trasa | VFDs - pallet infeed, right loop 8 Paletovy privod 9,10,17,19,22,23
10 Bezpecnost 12,13, 14, 16, 17
10 E-10 Pohony Ménice — paletova trasa Il VFDs - pallet infeed, left loop
12 Ruéni rezim (Man_*) HMI — nezapojeno (list 15)
11 E-11 Pohony Manipulator PnP1 — servopohony Two-axis gantry - X / Z servo drives
13 HMI rozhrani 15 (Ethernet, -A3)
12 E-12 Bezpecnost Bezpecnost — nouzova tlacitka Safety circuit - emergency stops -K10 A Seznam /O 16-23, 25
13 E-13 Bezpecnost Bezpecnost — ochranné dvere Safety circuit - guard doors -K11 B Casové konstanty program — bez vlivu na zapojeni c
14 E-14 Bezpecnost Bezpecnost — STO a stykace Safe outputs - STO, safety contactors
15 E-15 Rizeni PLC — CPU, moduly a komunikace Controller, I/O rack, Ethernet JAK CIST VYKRESY
A . - /12.4
16 E-16 Vstupy DI -A11 — ovladani a nouzova tl. Digital inputs - controls, E-stop status odkaz na list 12, sloupec 4 (&isla nahofe).
. - -K21 - -X2:15
17 E-17 Vstupy DI -A12 — dvere, palety, PnP1 Digital inputs - doors, pallet feed, PnP1 e X
oznaceni pfistroje - svorkovnice : svorka.
A —— - ; L+3 - M
18 E-18 Vstupy DI -A13 — vaha a tridéni Digital inputs - scale and sorting » i _
potencialy 24 V DC, zdroj na listu 6.
19 E-19 Vystupy DO -A21 — pohony, zarazky, uchop Digital outputs - contactors, valves Conv2 D
proménn& GVL v programu v3.25.
20 E-20 Vystupy DO -A22 — svételné véze 1-5 Digital outputs - stack lights 1-5 * orientacni hodnota — dimenzovani mimo rozsah.
21 E-21 Vystupy DO -A23 - véZe 6-8, sirény Digital outputs - stack lights 6-8, sirens
22 E-22 Analog AO -A31...-A33 — zadané hodnoty Analog outputs +10 V - drive set-points
23 E-23 Analog AO -A34, -A35 - Al -A41 Analog outputs - scale and PnP1 feedback
24 E-24 Rozvadéec Rozmisténi v rozvadéci Cabinet layout +RZ1 (indicative)
STAV DOKUMENTACE
25 E-25 Seznamy Seznam I/O 1/0 assignment - GVL « hardware Navrh pro portfolio, neutralni viii vyrobci. E
Pred realizaci nutné:
26 E-26 Seznamy Svorkovnicovy pléan (1/2) Terminal plan -X0 ... -X9 - vybér konkrétnich piistrojti a jejich svorek,
S ) - dimenzovani pohond, kabell a jisténi,
27 E-27 Seznamy Svorkovnicovy plan (2/2) Terminal plan -XO0 ... -X9 o L . ;
- posouzeni rizik a vypocet PL bezpecnostnich
28 E-28 Seznamy Seznam pfistrojd (1/3) Device list - bill of materials (generic) funkei (CSN EN ISO 12100, 13849-1),
- revize elektrického zafizeni pred uvedenim
29 E-29 Seznamy Seznam pfistrojl (2/3) Device list - bill of materials (generic) do provozu (CSN 33 2000-6, CSN EN 60204-1).
30 E-30 Seznamy Seznam pfistrojl (3/3) Device list - bill of materials (generic)
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ZNACKY (IEC 60617, ZJEDNODUSENE) CARY VE VYKRESU

Silové obvody L1/L2/L3

13 11
A | | A
|:__ G.___ -l___ D.___ e Stredni vodi¢ N
14 2t 0 0| e———— Ochranny vodi¢ PE
Rizeni 24 V DC — L+, M
NO kontakt NC kontakt Tlacitko Nouzové tlacitko Prepinac Spinaé dvefi
zapinaci vypinaci NO, ruéni ovladani NC, hfib s aretaci oto¢ny, 2 polohy NC, nucené rozepnuti Bezpecnostni okruhy, STO

Analogové signaly +10 V

Ethernet
J_ l Al Al
\4
B Rezerva / doporuceno B
A2 A2
Barvy &ar slouzi k orientaci. Barvy izolace vodicd viz list 5.
Odpojovaé Jistic¢ Hlavni kontakt Civka Ventil Svitidlo OZNACOVANI PRISTROJU (IEC 81346-2)
hlavni vypina¢ MCB / motorovy stykace relé / stykac elektromagneticky véz, kontrolka
KOD VYZNAM PRIKLAD
-A PLC, moduly, HMI -Al1 CPU - -A11 DI - -A3 HMI
-~ -~ -B snimace, spinace dvefi -B31 Retro_S1 - -B11 dvefe
15
_ - -E vétrani, osvétleni -E1 ventilator
© -F jistici pfistroje -F30 jistic - -F31 el. jistic €
-K relé, stykace -K10 bezp. relé - -K31
Siréna Motor Ménié Zdroj Snima¢ Svorka -M motory -M41 Conv2
akusticka trifazovy frekvenéni ~/~ AC/DC 3vodicovy PNP svorkovnice -X P signalizace _P1vé7 . -P11 siréna
-Q spinani energie -Q1 vypinac - -Q31
-S ovladaci prvky -S1 Start - -S11 E-stop
| | :
i P S roLe -1 zdroje -T124V DC
— N |:—— --- —Pp 6.4
- = -U ménice -U41 FM - -U71 servo
-X svorkovnice, konektory -X2 vstupy - -X3 vystupy
D D
-Y ventily -Y42 RollStop_S
Ochranny vodié Stinéni Spoj Mechanicka vazba Pole Odkaz
PE kabelu odboceni vodice spolecné ovladani mimo rozvadéé potencial / list
STRUKTURA OZNACENI
PRENOS ZE SIMULACE KONVENCE SIGNALU (FSD 2.5) =CS +RZ1 -K21 : 13
Diffuse — opticky difuzni snima¢ E-stop - dvefe - Stop: NC, TRUE = OK =CS funkce — Conveyor Sorting
Retro - reflexni s odraze¢em (light-op.) Retro_S1...S4: TRUE = paprsek volny +RZ1 umisténi — rozvadéc 1 (pole = mimo rozvadég)
Light array — svételna mfiz RollStop_*: TRUE = zarazka drzi -K21 pristroj
RollStop - pneum. zarazka s ventilem Pohony REAL: 0 = stop, znaménko = smér :13 svorka pfistroje
= Two-Axis PnP - portdl, 2 servopohony PnP1_Xset/Zset: poloha 0-10, ne rychlost E
Scale - tenzometr + pfevodnik 0-10 V *_Cmd_HMI: nikdy na I/O (GVL_HMI) Svorkovnice
Conveyor (analog) - FM, Al £10 V Man_*: v realném provedeni nezapojeny -X0 pfivod - -X1 motory - -X2 vstupy 24 V
-X3 vystupy 24 V - -X4 analog - -X5 bezpec¢nost
-X9 servis - -X10 Ethernet ve dvefich
[
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ENERGIE 400 V -~ POHONY

Sit 400 V

3/N/PE - TN-S

RIZENI - 24 V DC - SIGNALY

Tlacitka - prepinac
S1...S6 - 7 vstupli

Snimace 15
B21...B39 - PNP

E-stop 6 - dvefe 5

diagnostika 31-32

Véaha - poloha PnP1

-U80 - -U71/-u72

Rozvod 400 V

vypinac - prepéti

PLC -Al

CODESYS V3.5 SP22

DI 33 - DO 41
AO 19 - AI3

list 15

L1L2 L3N PE

list 5

PFimé pohony 3x

list 7
-K21/-K22 - -Q31
Motory
. 3 pfimé - 17 FM - 2 servo
Menice 17x
listy 8-10 .
-U41...-UB1 - Al +10 V - STO v poli - stinéné
motorové kabely
Servo PnP1 2x
_ list 11
-U71 X - -U72 Z s brzdou
Zdroje 24 V DC
list 6

-T1 fizeni - -T2 akéni €leny

BEZPECNOST

Stykace 3 - ventily 12 E-stop 6x -K10

KL KE3 V3L Y7L 2 kandly - list 12 bezp. relé

Dvere 5x -K11

Véze 8 - sirény 2
2 kanaly - list 13 bezp. relé

-P1..-P8 - -P11, -P12

Ménice - servo
Zadana +10 V /0-10 V

19 pohond - -K21 / -K22

kategorie zastaveni 0 - list 14

HMI - Ethernet
-A3 WebVisu - -A5 Relé zastavi stroj nezavisle na PLC.

PLC ¢te pomocné kontakty a hlasi

zdroj nouze do historie alarmg.

PL/SIL — cil navrhu, ne vypocet.
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PRiIVOD -Ql hlavni vypina¢ 3P 40 A* uzamykatelny
3IN/PE AC 400/230 V - 50 H|z__-_|TN-S
1
1
L1 ! L1 7.0
A L1 'C, :\.'\ »
\ /8.0
L2 ! L2
L2 C i
1
L3
s & —
N N
N C
PE PE
PE = === Cm=== === === = = = = = Bl o e R e e R R e Sl e R T I B B e e e e
|
-X0 ]
|
|
|
1 N 1 N 1 N 1 N
|
F2 XX F XX 1R w5 XX
o V V V V C6 1P+N C10 1P+N | C6 1P+N C6 1P+N
prepétova ochrana T2 T2 vétrani, osvétleni 2 N RCBO 30 mA 2 N zdroj -T1 2 N zdroj -T2 2 N
| " |
| |
e |
E= |
|
: v v v Vv
" + | -T1/6.0 -T21/6.0
-B1 [>_\ Is9 |
termostat vefni spinac
14 14 -X9
/ZGU'V\ servisni zasuvka
e
svétleni LED
€1 ( M
ventilator 1~
filtr. vétrani
NAPAJENi ROZVADECE ODBERY 400 V - POKRACOVANI BARVY VODICU (CSN EN 60204-1, 13.2)
Sit TN-S 3/N/PE AC 400/230 V, 50 Hz. PFimé spousténi Convl - vaha - tfidi¢ L1/L2/L3~-¢erna - N — svétle modra
Hlavni vypinac¢ -Q1 uzamykatelny v poloze 0 -F30 - -K21/-K22 - -Q31...-Q33/7.0 PE - zelenozluta
(odpojovaci zafizeni dle CSN EN 60204-1, ¢l. 5.3). Ménice krabicové trasy 6 x Rizeni 24 V DC (L+, M) — tmavé modra
Servisni zasuvka a osvétleni za -Q1 — pfi _FA1...-F46 _ -U41...-U46 /8.1 Cizi napéti / vzajemné bloko.véni - Qraniqvé
sirwsu Ize pouzit oddéleny pfivod pred -Q1. . Ménice paletové trasy 11 x Barlvy car velvykresu slouzi jen k orientaci —
. . P PV ) h
odnoty orienta¢ni — dimenzovani mimo rozsah. F51. -F61 - -U51. -UB1/9.1 - /10.1 viz legenda, list 3.
Servopohony PnP1 -F71, -F72 /11.1
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Elektrické schéma zapojeni PrIVOd a rOZVOd 400 I 230 V
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Mains supply and distribution E-05 10/2026 - 1.0




/5.6
4 NAPAJENI RIZENI A
1
L N | PE PELV -0V (M) spojen s PE v jednom
bodé, -X9:M (CSN EN 60204-1, 9.4.3).
- Kazdy kanal -F31/-F32 jisti jednu
-T1 skupinu — zkrat v poli nevyradi
247:2;? /vi?u::y PLC ani bezpe€nostni okruh.
' = * proudy orientacni, viz bilance nize.
- +
-F31 >
elektronicky jistic
4 kandly 2A 1 L+1 PLC — CPU a napajeni modulli -Al /15.1
4A 2 L+2 Vstupy — tlagitka, snimace, dvere -Al1l /16.1
2A 3 L+3 Bezpecnost — relé -K10/-K11, STO -K10 /12.0
2A 4 L+4 HMI -A3, switch -A5 -A3 115.7
M 0V — spole¢ny potencial M
Owm
1
M uzemnén v jednom bodé
1 (rozpojiteln& svorka pro méfeni izolace)
/5.7
4 ORIENTACNI BILANCE 24 V
1
L N 1PE -T1 fizeni a vstupy
CPU + 12 modulli = 1,6 A
~ 15 snimadd, 18 kontaktl = 0,9 A
-T2 bezp. relé, 19 x STO= 0,8 A D
24VDC/10 A celkem = 3,3 A - rezerva > 60 %
akeni cleny -
= -T2 akeni €leny
12 ventild, 3 stykace =2,0 A
. 24 lamp, 2 sirény = 1,8 A
servo logika + brzda=2,5 A
celkem = 6,3 A - rezerva = 35 %
-F32 >
elektronicky jistic
4 kandly 4A 1 L+5 Vystupy -A21 — stykace, ventily -A21 /19.1
4A 2 L+6 Vystupy -A22/-A23 — véZe, sirény -A22 /20.1
4A 3 L+7 Servopohony — logika a brzda -U71 111
2A 4 L+8 Analog — pfevodnik vahy, ref. -usoe 123.7
M 0V — spole¢ny potencial M
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Elektrické schéma zapojeni Napajenl 24 V DC
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0 2 2 5 7 8 9
/59 L1 » /8.0
L2
L3
PE = = = = o e i D R i i L
| | |
| | |
| | |
| | |
1 3 5 L} 1 1
| | |
-F30 -- -\— —\— —\ | | 1
C10 3P ] ] ]
skupina pfimych 2 4 6 ! ! !
pohon( | | |
| | |
| | |
1|3 |s | | |
v\ \\wv | | |
K21 - -NZ-NT-N | | |
bezp. styka¢ | | |
civka /14.1 E e | | |
| | |
| | |
1 3 5 ] ] ]
| | |
K22 - _\‘_’_\‘_’_\V 1 1 |
bezp. stykat ] ] ]
civka /14.2 2 4 6 ! ! !
| | |
| | |
| | |
| | |
L1 ! ! |
| | |
L2’ 1 1 |
| | |
L3 1 1 |
] ] |
| | |
| | |
| | |
1 3 5 | 1 5 | 1 ls s !
| | |
-Q31 : -Q32 : -Q33 :
. . B motorovy | motorovy | motorovy |
BEZPECNE ODPOJENI jistic 1> 9 2 4 6 | jistic 1> 9 2 6 | jistic 1> 9 2 4 6 |
Dva stykace v sérii — redundantni | | |
odpojeni skupiny (kategorie zastaveni 0). 1] : . : N :
Civky z v’ystupu -K10 a -Kllv(llst, 14), i - _\k_/_\\_J_\V | . _\!_ E’_\U | - _\g_ \__/_\u |
zrcadlové kontakty NC ve zpétné vazbé -K31 | -K3 | -K33 |
resetu (EDM) na listech 12 a 13. stykac | stykac | stykac |
( ) civka /19.0 2 14 1s civka /19.1 2 6 1 civka /19.1 2 44 16
| | |
| | |
| | |
| | |
x1 O O O Oee x1 O O O Oee x1 O O O Oee
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
/-\ | /-\ | /.\ |
| | |
-M31 M — -M32 M — -M33 M 1
pfivodni pas 3~ pas vahy 3~ pohon tfidice 3~
0,37 kW* 0,25 kw* 0,37 kW~
Convl Scale_Conveyor Sorter Forward
BOOL - konstantni rychlost BOOL - konstantni rychlost BOOL - konstantni rychlost
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Elektrické schéma zapojeni (o) Ony - p rime s pOUSten |
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Direct-on-line drives - Conv1, scale, sorter E-07 10/2026 - 1.0




0 2 4 5] 7 9
/79 L1 » /9.0
L2
L3
PE = ========== B i e St B i et e i i et B i e e B i et e -——-—F—=-====
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 |
| | | | | |
FaL -NENG-XT a2 -GG a3 -NCNG-XT A -NENG-XT a5 -NGNG-XT a6 -NCNG-XT |
C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P !
2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ]
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
1 1 1 1 1 1
PE PE PE PE PE PE
-U41 -u42 -U43 -U44 -u45 -U46
FM FM M FM FM M
0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw*
AIl 122.0 AIl 122.1 AIl 122.2 AIl 122.2 AIl 122.4 AIl 122.4
STO /14.3 STO 114.3 STO /14.4 STO 114.4 STO 114.4 STO /145
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
L | | L | L | £ | |
o x = ! PR ! x = ! o = ! PR = ! x !
stinény 1 stinény 1 stinény 1 stinény 1 stinény 1 stinény 1
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | | >
-M41 - -M42 - -M43 - -M44 - -M45 - -M46 -
Conv2 Conv3 Conv4 LoadConvl LoadConv2 LoadConv3
Conv2 - vystup S Conv3 - vystup M Conv4 - vystup L LoadConv1 - nakladani 1 LoadConv2 - nakladani 2 LoadConv3 - nakladani 3
E
RiZENI MENICE - ANALOG 10 V (VERNE PODLE FACTORY 1/0) INSTALACE (EMC)
Zadana hodnota Al1 +10 V = +f max - znaménko = smér otageni (bez DI pro smeér). Motorovy kabel stinény, stinéni 360° na obou koncich (pfichytka PE).
0,0 V = stop. Rozjezd a dobéh rampou ménice (parametr), ne logikou PLC. Analogové vodice krouceny par se stinénim, oddélené od silovych.
STO dvoukanalové z bezpe€nostniho okruhu — pfi nouzi bez napajeni motoru. Ménice v rozvadé&ci +RZ1, motory v poli — svorky motoru v jeho svorkovnici.
* vykony orienta¢ni; dimenzovani pohond je mimo rozsah (FSD kap. 1).
E
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v =W - Ve
Elektrické schéma zapojeni Men ice — krablCOVa tl'asa
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V VFDs - exit lanes and loading E-08 10/2026 - 1.0




0 1 2 4 5] 7 9
/89 L1 » /10.0
L2
L3
PE = ========== B i e St B i et e i i et B i e e B i et e -——-—F—=-====
| | I I | |
| | | | | |
| | | | | |
] ] ] ] ] ]
1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 5 |
| | | | | |
F51 -NENG-XT | 52 -NCANG-NC 53 -NCNG-XT | 54 -NENG-XT | 55 -NC-NG-XC | 56 --NC-NC-XO |
C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P !
2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ]
] ] ] ] ] ]
| | | | | |
| | | | | |
] ] ] ] ] ]
| | | | | |
1 1 1 1 1 1
PE PE PE PE PE PE
-Us1 -Us2 -Us3 -Us4 -Us5 -U56
FM FM FM FM FM FM
0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw*
AIl 122.7 AIl 122.7 AIl 122.8 AIl 122.9 AIl 123.0 AIl 123.1
STO 4.5 STO 1145 STO 114.6 STO 114.6 STO 1146 STO na7
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
L | | L | L | £ | |
VIS = | oox | PR = | VIS = | oox = | PR |
stinény 1 stinény 1 stinény 1 stinény 1 stinény 1 stinény 1
] ] ] ] ] ]
| | | | | |
| | | | | |
] ] ] ] ] ]
-M51 =1 -M52 =1 -M53 =1 -M54 =1 -M55 =1 -M56 -
PallConvLoad_R PallConvCurv_R1 PallConvCurv_R2 PallConvCurv_R3 PallConvStrait_1 PallConvStrait_2
Load_R - vstup palet Curv_R1 - prava smycka Curv_R2 - prava smycka Curv_R3 - prava smyctka Strait_1 - pfed odbérem Strait_2 - odbér
RiZENI MENICE - ANALOG 10 V (VERNE PODLE FACTORY 1/0) INSTALACE (EMC)
Zadana hodnota Al1 +10 V = +f max - znaménko = smér otageni (bez DI pro smeér). Motorovy kabel stinény, stinéni 360° na obou koncich (pfichytka PE).
0,0 V = stop. Rozjezd a dobéh rampou ménice (parametr), ne logikou PLC. Analogové vodice krouceny par se stinénim, oddélené od silovych.
STO dvoukanalové z bezpe€nostniho okruhu — pfi nouzi bez napajeni motoru. Ménice v rozvadé&ci +RZ1, motory v poli — svorky motoru v jeho svorkovnici.
* vykony orienta¢ni; dimenzovani pohond je mimo rozsah (FSD kap. 1).
0 1 2 4 5) 6 7 9
OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING PoHONY
aE— =CS +RZ1 David Neumann
Ménic letovat I
Elektrické schéma zapojeni enice - pa etova trasa
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V VFDs - pallet infeed, right loop E-09 10/2026 - 1.0




0 1 2 3 5] 6 8 9
/99 L1 » /110
L2
L3
PE = = === === == === B B Rt i e e el e B T il e s s il e B e el et
| | | I |
| | | | |
| | | | |
] ] ] ] ]
1 3 5 | 1 3 5 0 1 3 5 | 1 3 5 | 1 3 !
| | | | |
57 -XCNC-X 58 --NC-NC-XO | 59 -NC-NG-XC | 60 -NC-NC-X | 6L --NCNG-XC |
C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P ! C6 3P !
2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ] 2 4 6 ]
] ] ] ] ]
| | | | |
| | | | |
] ] ] ] ]
| | | | |
1 1 1 1 1
PE PE PE PE PE
-Us7 -Us8 -U59 -U6o -U6l
FM FM FM FM FM
0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw* 0,55 kw*
AIl 123.2 AIl 123.2 AIl 123.4 ATl 123.4 AIl 1235
STO 4.7 STO 4.7 STO 114.8 STO /14.8 STO 114.8
| | | | |
| | | | |
| | | | |
£ | | -4 | -4 | -4 |
VI = | PR | PR = | o = | PRES = |
stingny 1 stinény 1 stingny 1 stinény 1 stingny 1
] ] ] ] ]
| | | | |
| | | | |
] ] ] ] ]
-M57 - -M58 - -M59 - -M60 - -M61 -
PallConvStrait_3 PallConvCurv_L1 PallConvCurv_L2 PallConvCurv_L3 PallConvload_L
Strait_3 - za odbérem Curv_L1 - leva smycka Curv_L2 - leva smycka Curv_L3 - leva smycka Load_L - vystup palet
RiZENI MENICE - ANALOG 10 V (VERNE PODLE FACTORY 1/0) INSTALACE (EMC)
Zadana hodnota Al1 +10 V = +f max - znaménko = smér otageni (bez DI pro smeér). Motorovy kabel stinény, stinéni 360° na obou koncich (pfichytka PE).
0,0 V = stop. Rozjezd a dobéh rampou ménice (parametr), ne logikou PLC. Analogové vodice krouceny par se stinénim, oddélené od silovych.
STO dvoukanalové z bezpe€nostniho okruhu — pfi nouzi bez napajeni motoru. Ménice v rozvadé&ci +RZ1, motory v poli — svorky motoru v jeho svorkovnici.
* vykony orienta¢ni; dimenzovani pohond je mimo rozsah (FSD kap. 1).
3 5) 8 9

ELEKTRO CONVEYOR SORTING POHONY

L]
Elektrické schéma zapojeni
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3

navrh — neutraini HW, fizeni pohonti +10 V VFDs - pa”et InfeEd' left Ioop

MénicCe - paletova trasa ll

OZNACENI

=CS +RZ1

VYKRES
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David Neumann

DATUM - REVIZE

10/2026 - 1.0




/109 L1

L2

L3 A

REZIM SERVOPOHONU - ANALOGOVA ZADANA POLOHA

XXX

C103P

2 XXX

C10 3P

Al10...10 V = poloha 0...10 (PnP1_Xset/ PnP1_Zset) — polohova
smycka uzaviena v ménici, PLC zadava cil jako ve Factory I/0.
AO10...10 V — skute¢né poloha (PnP1_Xact / PnP1_Zact) do -A41.
Tolerance polohy 0,2 a ¢asové hlidani 3 s fesi FB_PickPlace.
Referencni jizda (homing) po zapnuti — parametr ménice.

Osa X: X = 0 odkladani (LoadConv1) - X = 10 odbér (paleta).

Osa Z: Z = 0 nahofe - Z = 10 mez dold.

-U71 -U72

servo servo
0,4 kw* 0,4 kw*

AIl 122.5 AIl 122.5
A01 123.7 AO1 123.8
STO 114.9 STO /14.9
24v 6.2 24V 16.2

NOUZE A HARD STOP - ,DRZi POLOHU" (FSD 10.2)

STO odpoji moment obou os. Osa Z je svisla — motor -M72 ma
brzdu 24 V fizenou ménic¢em (vystup BR): pfi STO zabrzdi,

BR rameno s krabici nespadne. Osa X stoji tfenim/pfevodem.
Uchop -Y71 neni odpojen bezpe&nostnim okruhem — PLC ho
drzi zmrazeny (CHANGELOG v3.25.0: HardStopGrabHold).

=

stingny stingny

-M71

-M72 - E

enkodér enkodér

SIGNALY PNP1 NA JINYCH LISTECH
PnP1_Xset PnPl_Zset

PnP1 osa X - portal PnP1 osa Z - zdvih + brzda PnP1 GrabCmd -Y71 dchop /19.8

PnP1 _Detected -B25 krabice v Gchopu /17.6
PnP1 Xset/Zset -A32 A02/A03 /22.5
PnP1_Xact/Zact -A41 AI1/AI2 /23.7

POHONY OZNACENI NAVRHL

ELEKTRO CONVEYOR SORTING
— =CS +RZ1 David Neumann

Elektricke schéma zapojeni Manipulator PnP1 - servopohony

k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE

navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Two-axis gantry - X / Z servo drives E-11 10/2026 - 1.0




/6.2 L+3
M
A
hlavni ovladani draha S draha M draha L vystup palet vstup palet
-S11 -S12 -S13 -S14 -S15 -S16
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
~ o 1 1 1 1 1 1
bezpegnostni relé kanal 1 - S11 1 I 2 5 I 6 9 I 10 13 I 14 17 I 18 21 ! 22
nouzové zastaveni s11 O O O O O O O O O O O O
2 kanaly, detekce 1 1’!/ 12 11 1’!/ 12 1 H/ 12 1 1’!/ 12 11 1’!/ 12 1 H/ 12
pricného zkratu : : : : : :
monitorovany reset : : : : : :
PLe - kat. 4 * 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 B
1 1 1 1 1 1
vystupy /14.1 ! ! ! ! ! !
kanal 2 - S21 3 0 4 7 0 8 11 0 12 15 0 16 19 0 20 23 0 24
s21 O g O O g O O g O O g O O g O O g O
21 I’d 22 21 I’d 22 21 V 22 21 I’d 22 21 I’d 22 21 V 22
31-32/16.5 31-32/16.6 31-32/16.6 31-32/16.7 31-32/16.7 31-32/16.8
POL POLE POLE POL POLE POLE
NOUZOVE ZASTAVENI - 6 TLACITEK V SERII, 2 KANALY
Rozepnuti kteréhokoli tla¢itka nebo preruseni vodice - -K10 odpadne - Cc
STO vSech pohon( a odpad -K21/-K22 (kategorie zastaveni 0).
Kontakt 31-32 kazdého tlacitka hlasi PLC, které tlagitko bylo stisknuto.
kanal 2 — zpét na S22
s22
D
kanal 1 — zpét na S12
s12
13 |=—————————p 13-14 kanal STO1/-K21 4.1
23 ) 23-24 kanal STO2 / -K22 /14.1
41 f—————p 41-42 stav pro PLC (NC) 116.8
E
S34 S33
\ b,
Reset VAZBA NA PROGRAM (FSD 10)
-S3 Bezpecnostni relé zastavi stroj nezavisle na PLC — PLC jen vyhodnocuje a zobrazuje.
EDM /14.1 EDM /14.2 < . _ - .
m] K21 K22 Emergency_Button...EButt_PallLoad_R ¢tou pomocné kontakty 31-32 (NC, TRUE = v poradku):
\,'\ FB_SafetyInterlock -~ MODE_EMERGENCY, alarm 1-6 v historii alarméi s ¢asem.
0 4 o V 0 o V 0 Obnova: odjistit tlacitko — Reset -S3 (relé + PLC sou¢asné) — STOPPED - Start.
* Groven PL/SIL je cil navrhu, ne doloZeny vypocet — vypocet a validace dle
CSN EN ISO 13849-1/-2 jsou mimo rozsah (FSD kap. 1 a 10).
Reset: monitorovany (sestupna hrana) - -S3 13-14 do PLC /16.1
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
& OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING BEZPECNOST
aE— =CS +RZ1 David Neumann
4 r N~
Elektrické schéma zapojeni Bezpecfnost — nouzova tlaCitka
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE

navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Safety circuit - emergency stops -K10 E-12 10/2026 - 1.0




/6.2 L+3
M
A
tridéni 1 tfidéni 2 tfidéni 3 tfidéni 4 nakladani
-B11 -B12 -B13 -B14 -B15
1 1 1 1 1
~ o 1 1 1 1 1
bezpecnostni relé kanal 1 - S11 25 0 26 29 0 30 33 0 34 37 0 38 41 0 42
ochranné dvere S11 O O O O O O O O O O
2 kanaly, detekce 1 1’!/ 12 11 1’!/ 12 11 1’!/ 12 11 1’{'/ 12 1 H/ 12
pricného zkratu : : : : :
monitorovany reset : : : : :
PLe - kat. 4 * 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 B
1 1 1 1 1
vystupy /14.1 1 1 1 1 1
kanal 2 - S21 27 ! 28 31 ! 32 35 ! 36 39 ! 40 43 ! 44
s21 O g O O g O O g O O P O O g O
21 I’d 22 21 I’d 22 21 I’d 22 21 I’d 22 21 V 22
31-32/17.0 31-32/17.1 31-32/17.1 31-32/17.2 31-32/17.3
POL POLE POLE POLE POLE
OCHRANNE DVERE - 5 SPINACU V SERII, 2 KANALY
Otevreni kterychkoli dvefi - -K11 odpadne — STO a odpad -K21/-K22. Cc
Sériové fazeni: maskovani poruch omezuje dosazitelnou trovern —
pro vy3si PL zvazit samostatné vstupy (ISO/TR 24119).
kanal 2 — zpét na S22
s22
D
kanal 1 — zpét na S12
s12
13 |=—————————p 13-14 kanal STO1/-K21 4.1
23 ) 23-24 kanal STO2 / -K22 /14.1
41 f—————p 41-42 stav pro PLC (NC) 116.9
E
S34 S33
\ b,
Reset VAZBA NA PROGRAM (FSD 10)
-S3 SafetyDoorSortingl...4 a SafetyDoorLodingl ¢tou pomocné kontakty 31-32 (TRUE = zavieno).
m] EDhlglf'l Emlglzd'z Otevieni -~ MODE_EMERGENCY, alarm 7-11 ,Door ... open“ s asem otevieni i zavieni.
\'\ Obnova: zaviit dvefe — Reset-S3 — STOPPED - Start (FSD Scénaf 5).
3 2 2 V 2 2 V 2 Zamek s jisténim (guard locking) neni v FSD pozadovan — dvefe Ize otevrit
kdykoli, stroj se zastavi kategorii 0. Pfi dobéhu > 0,5 s zvazit jiSténi.
* Groven PL je cil navrhu, ne doloZeny vypocet.
Reset: monitorovany (sestupna hrana) - -S3 13-14 do PLC /16.1
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
& OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING BEZPECNOST
aE— =CS +RZ1 David Neumann
B cnost h 8 dvef
Elektrické schéma zapojeni ezpecnos - oc ranne vere
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE

Safety circuit - guard doors -K11 E-13 10/2026 - 1.0

navrh — neutraini HW, fizeni pohonti +10 V




/6.2 L+3
A
23 13
-K10 K10 civka /12.0
24 14 vystupy v sérii: E-stop A dvefe
23 13
K11 -K11 civka /13.0
24 14
B
STO1
STO2
Al Al (03
e
bezp bezp.
styka¢ A2 stykac A2
1-2 hl. /7.0 1-2 h. /7.0
3-4 hl. /7.0 3-4 h. /7.0
5-6 hl. /7.0 5-6 h. /7.0
21-22 NC /122 21-22 NC /123
31-32 NC /132 31-32 NC /133 STP - |[VSECHNY [POHONY (L9)
1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2
D
- N (v} g wn © - N [} < n © ~ =] [=2] (=3 - - N
oy < < < < wn wn wn wn n n n wn n ©o © ~ ~
= = 2 2 =2 2 2 2 2 2 2 = = 2 2 =2 =2 = 2
8.1 8.2 8.4 /8.5 8.7 8.9 /9.1 9.2 9.4 9.5 9.7 19.9 /10.1 /10.3 /10.5 no.7 /10.8 nii ni4
/62 M ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ . . . . s : ¢ . ¢ ¢ ¢ . . .
STO reference 0 V (M) — kazdy pohon zvI&st
BEZPECNE VYPNUTI MOMENTU MIMO ROZSAH NAVRHU
Kazdy kanal prochazi vystupy -K10 i -K11 — Vypo&et PL / SIL (CSN EN I1SO 13849-1, IEC 62061), posouzeni rizik, validace bezpe&nostnich funkci.
E-stop i dvefe odpoji oba kanaly STO. Kategorie zastaveni 1 (fizeny dobéh se STO azZ po zastaveni) by vyZzadovala ¢asové relé nebo safety PLC.
19 pohon( x 2 kandly = 0,8 A — v mezich PLC neni soucasti bezpecnostniho okruhu — jeho EMERGENCY je funkéni reakce, ne bezpecnostni funkce.
kontaktd relé (zkontrolovat dle typu).
Kat. zastaveni 0 — shodné s FSD (v3e 0).
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
® OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING BEZPECNOST
aE— =CS +RZ1 David Neumann
4 4
Elektricke schéma zapojent Bezpec€nost — STO a stykace
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
Safe outputs - STO, safety contactors E-14 10/2026 - 1.0

navrh — neutraini HW, fizeni pohonti +10 V




napéajeni CPU a shérmice modult

/62 L+1
M
A
SESTAVA PLC NA[ DIN[LISTE - LOKALNI SBERNICE I/0
-Al -Al1 -A12 -A13 -A21 -A22 -A23 -A31 -A32 -A33 -A34 -A35 -A41
CPU DI 16 DI 16 DI 16 DO 16 DO 16 DO 16 AO 4 AO4 AO 4 AO4 AO 4 Al4
CODESYS V3.5 24V DC 24V DC 24V DC 05A 05A 05A 10V 10V 10V +10V 10V +10V
Control ovladani dvefe, palety vaha, tfidéni pohony, ventily véze 1-5 véZe 6-8, sir. Conv, Load Load, PnP1 palety R palety S/L palety L vaha, poloha
B
X1 LAN 1
16 kanald 16 kanald 16 kanald 16 kanald 16 kanald 16 kanald 4 kanaly 4 kanaly 4 kanaly 4 kanaly 4 kanaly 4 kanaly
[ X2 LAN 2 pole L+2 pole L+2 pole L+2 pole L+5/6 pole L+5/6 pole L+5/6 L+8 L+8 L+8 L+8 L+8 L+8
[ X3 USB
SO karta - RTC 116.1 nz.a 18.1 119.1 120.1 1211 122.0 122.4 122.7 123.0 123.4 123.7
©
KOMUNIKACE - ETHERNET
ZE SIMULACE NA REALNY STROJ
) Program v3.25 z(istava beze zmény — méni se jen mapovani.
-AS switch Simulace: GVL « OPC (Factory I/O jako server).
Reélné: GVL « 1/0 mapping modulé v CODESYS
(adresy %IX / %QX / %IW / %QW - list 25).
GVL_HMI se nemapuje nikdy — povely HMI z{stavaji
3 HMI panel oddélené od I/0 (FSD 2.3 a 13.1).
CODESYS WebVisu - HMI_Control Man_* (34 kandl®) — v redlném provedeni nezapojeny,
ruéni ovladani jen z HMI.
D
-X10 Servisni RJ45
ch - programovani
SCADA OPC UA server
volitelné - nadfazeny systém
E
1/0 BILANCE ODKAZY NA LISTY
DI 33 pouzito / 48 -All..-Al3 rezerva 15 Vstupy -A11/16.0 - -A12 /17.3 - -A13/18.0
DO 41 pouzito / 48 -A21..-A23 rezerva 7 Vystupy -A21/19.0 - -A22 /20.0 - -A23 /21.0
AO 19 pouzito / 20 -A31..-A35 rezerva 1 Analog -A31...-A35/22.0 - /23.0 - -A41 /23.7
AI 3 pouzito / 4 -A4l rezerva 1 Napéjeni L+1 /6.2 - bezpec€nost /12.0
Doporu¢eno doplnit (neni v programu v3.25): stav bezpe€nostnich Adresy jsou orienta¢ni — pfidéli je konfigurator
relé -K10/-K11 na DI14/DI15 modulu -Al11 — pfipraveno, list 16. zafizeni v CODESYS podle poradi modulti.
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
2i i OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING RIZEN
aE— =CS +RZ1 David Neumann
Elektrické schéma zapojeni PLC - CPU [] mOd u Iy a kom u n I kace
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Controller, I/O rack, Ethernet E-15 10/2026 - 1.0




/6.2 L+2
/62 M
A
-X2 0O1 O3 Os o7 Qo9 O11 013 Q15 o117 O19 021 023 025
>OLE IELED POLE FIEED
41 41
13 1 13 13 13 13 23 31 31 31 31 31 31 K10 7 K11 7
st [- 52 [oo- s3 [- s [- ss [- 55 ToN\cememcmoooee -an___ -312(}___ -an___ -s14<}___ -sm(}_-_ -sm(}___
\ 7 \ N\ N\ N\ N\ 7 7 7 7 7 7 g f
14 12 14 14 14 14 24 32 32 32 32 32 32
civka /12.0 civka /13.0
23-24/12.2 poloha Manual poloha Auto 11-12 - 21-22 11-12 - 21-22 11-12 - 21-22 11-12 - 21-22 11-12 - 21-22 11-12 - 21-22
33-34/13.2 122 123 1n2.4 125 n27 2.8
©
-X2 02 Q4 Os Os Q10 012 Q14 O16 018 020 022 O24 O26
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
N
DIo D11 DI2 DI3 Dl4 DIS DI6 DI7 DI8 DI9 DI10 DI11 DI12 DI13 D14 DI15
%IX0.0 %IX0.1 %IX0.2 %IX0.3 %IX0.4 %IX0.5 %IX0.6 %IX0.7 %IX1.0 %IX1.1 %IX1.2 %IX1.3 %IX1.4 %IX1.5 %IX1.6 %IX1.7
©
= ] = —
E — c C‘ C‘ C‘ - o
= =y — o 5] o o | |
g f= © + + + + o o
3 - =1 o + + + + © ®©
N QO [= [= + c c + 3 =1 =3 =1 o o
g S 2 s = 5 = 2 E < % < % = =
S > P fr ) o P | [ > > > > p -
< =3 + =] o =3 (9] [ 15 o o o © ©
e N 5} > [5) - @ ° o c c c c [ a
© X | om | + | o o OJ Y [ ﬂ) | |
E © + | + =3 f=4 = = o o o o + +
= — o o () o - | | ~ “ “ “ + +
2 = © o [ n © — - [ [} [ [} > =1
o a] i & 9] Q - ) [ £ £ £ £ @ @
%] (%] o o (=) (2] (%3] w w w w w w
J
NC kanaly (Stop, E-stop): TRUE = v pofadku, FALSE = stisk / pferuseny vodi¢
o
2 =
[a} 7] [
w 'z w 3
Z g P o ©
3 @ 3 E E < £
” 2 ] = T 8 ® = 2 o s & g
2 3 £ 8 2 ° g g s g 2 f 2 3
s 2 E B g E 8 € g 8 g Z = 2
= 5 5 S = < = S b= S 2 2 3 3
51 N a 3 | | [ [ | I | | k7] ]
N = Iy o] = ] =] “ ~ ™ < n © p o
2 ! 8 5 8 E E = = = = = = 2 2
g 9 g = S 3 3 2 2 2 2 2 T g $
| < - < g = < ] <] ] o ) 9] = 2
L = ] 3 o] g s S R S R R S 5 5
g = 2 = @ 2 2 5 5 5 5 5 5 2 2
= = [ 3 > o (=] (=} (=} (=} (=} (=} (=} o o
2] 0 o z n > > z z z =z =z =z [a] [a]
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING VSTURY
aE— =CS +RZ1 David Neumann
7 s s 7
Elektricke schéma zapojeni DI -Al11 - ovladani a nouzova tl.
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Digital inputs - controls, E-stop status E-16 10/2026 - 1.0




0 1 2 3 5 6 9
6.2 L+2
/62 M
-X2 27 O29 O3t 033 035 37(C 038 400 [OZ:1 430 Q44 460 Q47 490 050 520 053
>0 L IELD
Bl BU Bl BU Bl BU Bl BU Bl BU Bl BU
31 31 31 31 31 B21| — - B22| —» - -B23| — -B24| — -B25 -B26 | —
Bl [>---7 B12 [>---7 -B13 [---7 -Bl4 ---7 -B15 [---7 «— «— «— «— «—
miiz miiz difuzni difuzni induktivni difuzni
32 32 32 32 32
PNP - NO PNP - NO PNP - NO PNP - NO PNP - NO PNP - NO
BK BK BK BK BK BK
1112 - 21-22 11-12 - 2122 1112 - 2122 1112 - 2122 1112 - 2122
13.2 /13.3 135 1136 /13.8
X2 028 O30 032 O34 036 O39 Q42 045 48 051 O54
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
N
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v OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING VYSTUPRY
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Elektricke schéma zapojent DO -A21 - pohony, zarazky, achop
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Digital outputs - contactors, valves E-19 10/2026 - 1.0
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napéjeni analogovych moduld
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ZADANA RYCHLOST #10 V — MAPOVANIi Z PROGRAMU PARAMETRY MENICE (All)
Hodnota REAL v GVL se zapi$e na AO jako napéti 1 : 1 (-10,0...+10,0 V). Al1: napétovy vstup +10 V, bipolarni, bez mrtvého pasma.
E Znaménko = smér (Factory 1/0): —8,0 = vzad, +8,0 = vpfed, 0,0 = stop. +10 V = +f max (napf. +50 Hz) — Skalovani v parametrech ménice.
AUTO: Conv2-4 5,0 - LoadConv1 3,0 - LoadConv2-3 1,0 - palety +8,0/ 4,0/ 6,0. Rampy rozbéhu a dobéhu — parametr ménice (napf. 0,5 s).
* Conv2—-4 maji v programu rozsah —10...+20 (scéna Factory I/0). Realny AO Povel béhu: trvale aktivni, zastaveni zadanou 0 V a STO.
je #10 V — hodnotu omezit funkci LIMIT(-10, x, 10) v kroku 70.
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING ANALOG
aE— =CS +RZ1 David Neumann
N~ 7 V4
Elekirické schéma zapojeni AO -A31...-A33 - zddané hodnoty
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
+ . dri -DOi
navrh — neutralni HW, fizeni pohonti +10 V Analog outputs +10 V - drive set-points

E-22 10/2026 - 1.0
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-B80
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SKALOVANI A ROZSAHY SIGNALOVA KABELAZ
Weight_Analog — pfevodnik -U80: 0...10 V = 0...20 kg* - v PLC kg = U x 2,0. Krouceny par se stinénim (napf. 2 x 0,5 mm2 LiYCY).
Factory 1/0 dodava hodnotu pfimo v kg — na redlném HW doplnit Skalovani Stinéni uzemnit na strané PLC (lita stinéni u moduld).
na jednom misté (krok 10 PLC_PRG_ST), prahy 4,5/ 6,0 kg beze zmény. Analogové vodice vést oddéleng od vykonovych a motorovych kabeld.
PnP1_Xact / Zact — analogovy monitor polohy servoménice 0...10 V = 0...10. AGND modulli spojit s M v jednom bod& (-X9:M, list 6).
Tolerance polohy 0,2 (FB_PickPlace) = 0,2 V — vyZaduje stinéné vedeni.
* rozsah vahy orientacni — podle maximéalni hmotnosti krabice a tarovani.
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OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING ANALOG
aE— =CS +RZ1 David Neumann
Elektrické schéma zapojeni Ao 'A34’ 'A35 - AI 'A41
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Analog outputs - scale and PnP1 feedback E-23 10/2026 - 1.0




MONTAZNI DESKA +RZ1 - POHLED ZEPREDU - ORIENTACNE 1600 x 1400 MM DVERE +RZ1 - OVLADACI PANEL
s ) s N
Napajeni
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fnl N [} < n o [ N N -
-Q1 & b 4 % & % -T1 -T2 -F31 -F32 & * * A3 HMI
dotykovy panel - WebVisu
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] g B 8 8 8
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-s11 -S6 -Q1 -X10
E-stop Man / Auto hl. vypina& RJ45
Menice krabice + servo
filtraéni mfizka -E1
\. J
D
-U41 -U42 -u43 -U44 -U45 -U46 -U71 -U72 POZNAMKY
Rozmeéry a rozmisténi orientaéni —
upfesni se po vybéru pristrojd.
Ménice s odstupem dle vyrobce,
— ventilace -E1 podle tepelné bilance
Ménice palety
(19 pohont = ztraty 0,5-1 kW).
Silové a signalové vedeni
v oddélenych kabelovych kanalech.
Lista stinéni pod moduly -A31...-A41.
E
Ovladaci pulty v poli: E-stop
-S12...-S16 a véze -P1...-P8 u linky.
-Us1 -U52 -U53 -Us4 -Us5 -U56 -U57 -Us8 -U59 -U60 -u6l
Svorkovnice
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E G OZNACENI NAVRHL
ELEKTRO CONVEYOR SORTING ROZVADEC
=CS +RZ1 David Neumann
R r tv r d o =
Elektrické schéma zapojeni ozmls en v rozva ECI
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
Cabinet layout +RZ1 (indicative) E-24 1012026 - 1.0

navrh — neutralni HW, fizeni pohon@ +10 V




PRIRAZENI PROMENNYCH GVL K MODULUM - 98 SIGNALU - ADRESY ORIENTACNI

MODUL KANAL ADRESA PROMENNA GVL PRISTROJ POPIS LIST MODUL KANAL ADRESA PROMENNA GVL PRISTROJ POPIS LIST
-All DIO %IX0.0 Start_Button -S1 Start — potvrzeni po 3 s 116.0 -A22 DO2 %QX2.2 Tower_Green_ Out[1] -P1 Vé&z 1 (hlavni ovladani) — zelena 120.1
-All DI1 %IX0.1 Stop_Button -s2 Stop (NC) — Fizeny dobéh /16.1 -A22 DO3 %QX2.3 Tower Red Out[2] -P2 V&7 2 (drdha S) — Gervena 120.2 A
-All DI2 %IX0.2 Reset_Button -S3 Reset nouze, poruch, DRAINED /16.1 -A22 DO4 %Q0X2.4 Tower_Yellow Out[2] -P2 VE&z 2 (dréha S) — Zluta /20.3
-All DI3 %IX0.3 ResButtCountingl -S4 Nulovani &itagt vyroby 116.2 -A22 DO5 %QX2.5 Tower_Green_Out[2] -P2 Véz 2 (draha S) — zelena 120.3
-All Di4 %IX0.4 Drain_Button -S5 System Drain 116.3 -A22 DO6 %Q0X2.6 Tower_Red_Out[3] -P3 V&% 3 (draha M) — Cervena 120.4
-All DI5S %IX0.5 Sel_Mode Manual -S6 Volba rezimu — Manual 116.3 -A22 DO7 %QX2.7 Tower_Yellow Out[3] -P3 Véz 3 (draha M) — Zluta 120.4
-All DI6 %IX0.6 Sel Mode_ Auto -S6 Volba rezimu — Auto /16.4 -A22 DO8 %0X3.0 Tower_Green_ Out[3] -P3 Véz 3 (draha M) — zelena 120.5
-All DI8 %IX1.0 Emergency Button -S11 Nouzové tl. 1 — hlavni ovladani /16.5 -A22 DO9 %QX3.1 Tower_Red Out[4] -P4 Véz 4 (draha L) — Eervena 120.6
-All DI9 %IX1.1 Emergency Button_S -S12 Nouzové tl. 2 —drdha S 116.6 -A22 DO10 %QX3.2 Tower_Yellow_Out[4] -P4 VE&z 4 (dréha L) — Zluta 120.6
-All DI10 %IX1.2 Emergency Button_M -S13 Nouzové tl. 3 — draha M 116.6 -A22 DO11 %QX3.3 Tower_Green_Out[4] -P4 VE&Z 4 (draha L) — zelena 120.7
-All DI11 %IX1.3 Emergency Button L -S14 Nouzové tl. 4 — dréha L 116.7 -A22 DO12 %0X3.4 Tower_Red Out[5] -P5 V&7 5 (nakladani) — ervena 120.7
-All DI12 %IX1.4 EButt PalllLoad L -S15 Nouzové tl. 5 — vystup palet 116.7 -A22 DO13 %QX3.5 Tower Yellow Out[5] -P5 Véz 5 (nakladani) — Zluta /20.8
-All DI13 %IX1.5 EButt_PallLoad R -S16 Nouzové tl. 6 — vstup palet /16.8 -A22 DO14 %QX3.6 Tower_Green_Out[5] -P5 Véz 5 (nakladani) — zelena 120.8
-All DI14 %IX1.6 (K10_0K) -K10 Doporuceno: stav bezp. relé E-stop 116.8 -A23 DOO %QX4.0 Tower_Red 0ut[6] -P6 VE&Z 6 (vstup palet) — Cervena 121.0
-All DI15 %IX1.7 (K11_0K) -K11 Doporuceno: stav bezp. relé dveri 116.9 -A23 DO1 %QX4.1 Tower_Yellow Out[6] -P6 VE&Z 6 (vstup palet) — Zluta 211
-Al12 DIO %IX2.0 SafetyDoorSortingl -B11 Dvefni €idlo 1 — tfidéni /17.0 -A23 DO2 %QX4.2 Tower Green Out[6] -P6 V&z 6 (vstup palet) — zelena 121.1
-Al12 DI1 %IX2.1 SafetyDoorSorting2 -B12 Dvefni ¢idlo 2 — tfidéni /17.1 -A23 DO3 %QX4.3 Tower_Red Out[7] -P7 VE&z 7 (vystup palet) — Cervena 121.2
-Al12 DI2 %IX2.2 SafetyDoorSorting3 -B13 Dveini ¢idlo 3 — tfidéni 7.1 -A23 DO4 %QX4.4 Tower_Yellow Out[7] -P7 VEZ 7 (vystup palet) — Zluta 121.3
-Al12 DI3 %IX2.3 SafetyDoorSorting4 -B14 Dveini ¢idlo 4 — tfidéni 117.2 -A23 DO5 %QX4.5 Tower_Green_Out[7] -P7 VE&Z 7 (vystup palet) — zelena 121.3
-A12 Dl4 %IX2.4 SafetyDoorLodingl -B15 Dveini €idlo 5 — nakladani 17.3 -A23 DO6 %QX4.6 Tower_Red_Out[8] -P8 Véz 8 (odbér PnP1) — Cervena 121.4
-A12 DI5 %IX2.5 LArray LoadR -B21 Paleta na vstupu pivodu 117.3 -A23 DO7 %0X4.7 Tower_Yellow Out[8] -P8 V&7 8 (odbér PnP1) — Zluta 121.4
-Al12 DI6 %IX2.6 LArray_LoadL -B22 Paleta na vystupu pfivodu 117.4 -A23 DO8 %QX5.0 Tower_Green_Out[8] -P8 Véz 8 (odbér PnP1) — zelena 121.5
-Al12 DI7 %IX2.7 DiffS_PallEntry -B23 Paleta ¢eka pred odbérem 117.4 -A23 DO9 %QX5.1 Siren_Out[1] -P11 Siréna 1 121.6
-A12 DI8 %IX3.0 DiffS_PosPickl -B24 Paleta na odb&rovém misté 1175 -A23 DO10 %QX5.2 Siren_Out[2] -P12 Siréna 2 121.6
-Al12 DI9 %IX3.1 PnP1 Detected -B25 Krabice v ichopu PnP1 117.6 -A31 AQO QW10 Conv2 -U41 Zadanéa hodnota +10 V 122.0
-Al12 DI10 %IX3.2 DiffS_PosDropl -B26 Krabice na LoadConv1l 117.6 -A31 AO1 %QW11 Conv3 -u42 zéadanéa hodnota +10 V 122.1
-A13 DIO %IX4.0 Retro_S1 -B31 Krabice na vstupu vahy (light-op.) /18.0 -A31 AO2 %QW12 Conv4 -u43 z&dana hodnota +10 V 122.2
-Al13 DIi1 %IX4.1 Diffuse S1 -B32 Krabice na vaze — odecet /18.1 -A31 AO3 %QW13 LoadConv1l -U44 Z&dana hodnota +10 V 122.2
-A13 DI2 %IX4.2 Diffuse S2 -B33 Vyjezd z vahy /18.1 -A32 AOO %QW14 LoadConv2 -U45 Z&dana hodnota +10 V 122.4
-A13 DI3 %IX4.3 Diffuse S3 -B34 Potvrzeni drahy S /18.2 -A32 AO1 %QW15 LoadConv3 -U46 zadana hodnota +10 V 122.4 D
-Al13 Dl4 %IX4.4 Diffuse S4 -B35 Potvrzeni drahy M /18.3 -A32 AO2 %QW16 PnP1 Xset -U71 zé&danéa hodnota +10 V 122.5
-A13 DI5 %IX4.5 Diffuse S5 -B36 Potvrzeni drahy L /18.3 -A32 AO3 %QW17 PnP1_Zset -u72 z&dana hodnota +10 V 1225
-A13 DI6 %IX4.6 Retro_S2 -B37 Vystup dréhy S — Counter_S /18.4 -A33 AOO %QW18 PallConvLoad_R -U51 Z&dana hodnota +10 V 122.7
-Al13 DI7 %IX4.7 Retro_S3 -B38 Vystup drahy M — Counter_M 118.4 -A33 AO1 %QW19 PallConvCurv_R1 -Us2 Z&dana hodnota +10 V 122.7
-A13 DI8 %IX5.0 Retro S4 -B39 Vystup dréhy L — Counter_L /18.5 -A33 AO2 %QW20 PallConvCurv_R2 -Us3 zé&danéa hodnota +10 V 122.8
-A21 DOO %QX0.0 Convl -K31 Styka¢ -K31 — pfivodni pas Convl /19.0 -A33 AO3 %QW21 PallConvCurv_R3 -Us4 zédanéa hodnota +10 V 122.9
-A21 DO1 %QX0.1 Scale_Conveyor -K32 Stykat -K32 — pas vahy /19.1 -A34 AOO0 %QW22 PallConvStrait_1 -Us5 Z&dana hodnota +10 V 123.0
-A21 DO2 %QX0.2 Sorter_Forward -K33 Stykat -K33 — pohon tfidice /19.1 -A34 AO1 %QW23 PallConvStrait 2 -U56 Z&dana hodnota +10 V 123.1
-A21 DO3 %QX0.3 Sorter_Left -Y31 Ventil — nato€enf kol vievo (S) 119.2 -A34 AO2 QW24 PallConvStrait_3 -Us7 Zadanéa hodnota +10 V 123.2
-A21 DO4 %QX0.4 Sorter Right -Y32 Ventil — natoceni kol vpravo (L) /19.3 -A34 AO3 %QW25 PallConvCurv_L1 -Us8 zadanéa hodnota +10 V 123.2
-A21 DO5 %QX0.5 RollStop Entry -Y41 Zarazka vstupu vahy /19.3 -A35 AOO %QW26 PallConvCurv_L2 -Us59 z&dana hodnota +10 V 123.4
-A21 DO6 %QX0.6 RollStop_S -Y42 Zarazka drahy S 119.4 -A35 AO1 %QW27 PallConvCurv_L3 -U60 Z&dana hodnota +10 V 123.4
-A21 DO7 %QX0.7 RollStop_ M -Y43 Zarazka drahy M 119.4 -A35 AO2 %QW28 PallConvLoad L -U61 Z&dana hodnota +10 V 1235
-A21 DO8 %QX1.0 RollStop_L -Y44 Zarézka dréhy L 119.5 -Adl AIO %IW10 Weight_Analog -Uso hmotnost 0-10 V (pfevodnik) 123.7
-A21 DO9 %QX1.1 RollStop PallPickl -Y51 Zarézka palety — odbér 1 /19.6 -Adl All %IW11 PnP1 Xact -U71 skute¢na poloha 0-10 V 123.7
-A21 DO10 %QX1.2 RollStop_PallPick2 -Y52 Zarazka palety — odbér 2 /19.6 -Adl Al2 %IW12 PnP1_Zact -u72 skute¢na poloha 0-10 V 123.8
-A21 DO11 %0X1.3 RollStop_LoadR -Y53 Zarazka palety — vstup /19.7
-A21 DO12 %QX1.4 RollStop_LoadL -Y54 Zarazka palety — vystup 119.7
-A21 DO13 %QX1.5 RollStop_Entryl -Y55 Zarazka palety — pfed odbérem /19.8
-A21 DO14 %QX1.6 PnP1_GrabCmd -Y71 Ventil tchopu PnP1 /19.8
-A22 DOO %QX2.0 Tower Red_Out[1] -P1 Véz 1 (hlavni ovladani) — Eervend 120.0
-A22 DO1 %QX2.1 Tower_Yellow Out[1] -P1 VéZ 1 (hlavni ovladani) — Zluta 120.1
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SVORKY ROZVADECE +RZ1 - 207 SVOREK - CI{SLOVANI PRUBEZNE PO SVORKOVNICICH

SVORK. C. PRIPOJENI LIST SVORK. (o PRIPOJENI LIST
X0 L1 privod L1 — sit 3/N/PE 400/230 V /5.0 X2 36 -B1532 . -A12DI4 7.3
X0 L2 privod L2 — sit 3/N/PE 400/230 V /5.0 X2 37 -B21 BN (+24 V) n7.3 A
X0 L3 privod L3 — sit 3/N/PE 400/230 V /5.0 X2 38 -B21 BU (0 V) n7.3
-X0 N privod N — sit 3/N/PE 400/230 V /5.0 X2 39 -B21 BK - -A12 DI5 n7.3
X0 PE privod PE — sit 3/N/PE 400/230 V /5.0 X2 40 -B22 BN (+24 V) 7.4
X1 1 -M31 U1 — pfivodni pas .3 X2 41 -B22 BU (0 V) 7.4
X1 2 -M31 V1 — pFivodni pas 73 X2 42 -B22 BK — -A12 DI6 7.4
X1 3 -M31 W1 — pivodni pas 7.4 X2 43 -B23 BN (+24 V) 7.4
X1 PE -M31 PE 7.4 X2 a4 -B23BU (0 V) n7.4
X1 4 -M32 U1 — pas vahy 5 X2 45 -B23 BK  -A12 DI7 7.4
X1 5 -M32 V1 — pés vahy 7.6 X2 46 -B24 BN (+24 V) n7.5
X1 6 -M32 W1 — pas vahy 176 X2 a7 -B24 BU (0 V) n7s
X1 PE -M32 PE 176 X2 48 -B24 BK — -A12 DI8 n7.5
X1 7 -M33 U1 — pohon tiidice n X2 49 -B25 BN (+24 V) n7.5
X1 8 -M33 V1 — pohon tfidice 7.8 X2 50 -B25 BU (0 V) 117.6
X1 9 -M33 W1 — pohon tfidice 7.8 X2 51 -B25 BK — -A12 DI9 117.6
X1 PE -M33 PE 7.8 X2 52 -B26 BN (+24 V) 176
X2 1 -S113(+24 V) /16.0 X2 53 -B26 BU (0 V) 7.6
X2 2 -S114 -, -A11DIO /16.0 X2 54 -B26 BK . -A12 DI10 7.6
X2 3 -S211 (+24 V) /16.1 X2 55 -B31 BN (+24 V) /18.0
X2 4 -$212 - -A11DI1 116.1 X2 56 -B31BU (0 V) /18.0
X2 5 -S313 (+24 V) 116.1 X2 57 -B31 BK - -A13 DIO /18.0
X2 6 -S314 , -A11DI2 /16.1 X2 58 -B32 BN (+24 V) /8.1
X2 7 -S413 (+24 V) /16.2 X2 59 -B32BU (0 V) /18.1
X2 8 -S414 -, -A11DI3 /16.2 X2 60 -B32 BK ~ -A13 DI1 /18.1
X2 9 -S513 (+24 V) 116.3 X2 61 -B33 BN (+24 V) /18.1
X2 10 -S514 -, -A11Dl4 116.3 X2 62 -B33BU (0 V) /18.2
X2 11 -S613 (+24 V) /16.3 X2 63 B33 BK  -A13 DI2 /8.1
X2 12 -S6 14 -, -A11DIS /16.3 X2 64 -B34 BN (+24 V) /18.2
X2 13 -S6 23 (+24 V) /16.4 X2 65 B34 BU (0 V) /18.2 D
X2 14 -S624 _ -A11 DI6 116.4 X2 66 B34 BK — -A13 DI3 /18.2
X2 15 -S1131 (+24 V) /165 X2 67 -B35 BN (+24 V) /18.2
X2 16 -S1132 - -A11DI8 /165 X2 68 -B35BU (0 V) /183
X2 17 -S12 31 (+24 V) /16.6 X2 69 -B35 BK - -A13 Dl4 /183
X2 18 -$1232 ~ -A11DI9 /16.6 X2 70 -B36 BN (+24 V) /183
X2 19 -S1331 (+24 V) /16.6 X2 71 -B36 BU (0 V) /183
X2 20 -S1332 - -A11 DI10 /16.6 X2 72 -B36 BK  -A13 DI5 /183
X2 21 -S1431 (+24 V) 116.7 X2 73 -B37 BN (+24 V) /18.4
X2 22 -S1432 - -A11DI11 116.7 X2 74 -B37BU (0 V) /18.4
X2 23 -S15 31 (+24 V) 6.7 X2 75 -B37 BK — -A13 DI6 /18.4
X2 24 -S1532 _ -A11DI12 6.7 X2 76 -B38 BN (+24 V) /18.4
X2 25 -S16 31 (+24 V) /116.8 X2 77 -B38 BU (0 V) 118.4
X2 26 -S16 32 - -A11DI13 /16.8 X2 78 -B38 BK — -A13 DI7 /18.4
X2 27 -B1131 (+24 V) 117.0 X2 79 -B39 BN (+24 V) /185
X2 28 -B1132  -A12DI0 7.0 X2 80 -B39 BU (0 V) /185
X2 29 -B12 31 (+24 V) n7.1 X2 81 -B39 BK — -A13 DI8 /185
X2 30 -B1232 . -A12DI1 n7.1 X3 1 -A21 DO3 - -Y31 119.2
X2 31 -B13 31 (+24 V) n7.1 X3 2 Y310V /19.2
X2 32 -B1332 - -A12DI2 n7.1 X3 3 -A21 DO4 - -Y32 /19.3
X2 33 -B14 31 (+24 V) n7.2 X3 4 Y320V /19.3
X2 34 -B1432 . -A12DI3 n7.2 X3 5 -A21 DO5 - -Y41 119.3
X2 35 -B15 31 (+24 V) n7.3 X3 6 -Yaiov /19.3
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SVORKY ROZVADECE +RZ1 - 207 SVOREK - CI{SLOVANI PRUBEZNE PO SVORKOVNICICH

SVORK. €., PRIPOJENI LIST SVORK. €., PRIPOJENI LIST
-X3 7 -A21 DO6 - -Y42 /19.4 -X3 59 -P7 spole¢ny 0 V 121.3
-X3 8 -Y420V /19.4 -X3 60 -P8 spolecny 0 V 121.4 A
-X3 9 -A21 DO7 - -Y43 /19.4 -X4 1 -B80 tenzometr EXC+ 123.7
-X3 10 -Y43 0V 119.4 -X4 2 -B80 tenzometr SIG+ 123.7
-X3 11 -A21 DO8 - -Y44 119.5 -X4 3 -B80 tenzometr SIG- 123.7
-X3 12 -Y440V /19.5 -X4 4 -B80 tenzometr EXC— 123.7
-X3 13 -A21 DO9 - -Y51 119.6 -X5 1 -S1111 112.2
-X3 14 Y510V 119.6 -X5 2 -S1112 112.2
-X3 15 -A21 DO10 - -Y52 119.6 -X5 3 -S1121 112.2
-X3 16 Y520V 119.6 -X5 4 -S11 22 112.2
-X3 17 -A21 DO11 - -Y53 119.7 -X5 5 -S1211 112.3
-X3 18 -Y530V 119.7 -X5 6 -S1212 112.3
-X3 19 -A21 DO12 - -Y54 119.7 -X5 7 -S12 21 112.3
-X3 20 -Y54 0V 119.7 -X5 8 -S12 22 112.3
-X3 21 -A21 DO13 - -Y55 /19.8 -X5 9 -S1311 112.4
-X3 22 -Y550V /19.8 -X5 10 -S1312 112.5
-X3 23 -A21 DO14 - -Y71 /19.8 -X5 11 -S1321 112.4
-X3 24 Y710V /19.8 -X5 12 -S13 22 1125
-X3 25 -A22 DO0 - -P1 120.0 -X5 13 -S14 11 1125
-X3 26 -A22 DO1 - -P1 120.1 -X5 14 -S14 12 112.6
-X3 27 -A22 DO2 - -P1 120.1 -X5 15 -S14 21 112.5
-X3 28 -A22 DO3 - -P2 120.2 -X5 16 -S14 22 112.6
-X3 29 -A22 DO4 - -P2 120.3 -X5 17 -S1511 112.6
-X3 30 -A22 DO5 - -P2 120.3 -X5 18 -§15 12 112.7
-X3 31 -A22 DO6 - -P3 120.4 -X5 19 -S1521 112.6
-X3 32 -A22 DO7 - -P3 120.4 -X5 20 -S15 22 2.7
-X3 33 -A22 DO8 - -P3 120.5 -X5 21 -S16 11 112.8
-X3 34 -A22 DO9 - -P4 120.6 -X5 22 -S16 12 112.8
-X3 35 -A22 DO10 - -P4 120.6 -X5 23 -S16 21 112.8
-X3 36 -A22 DO11 - -P4 120.7 -X5 24 -S16 22 /12.8 D
-X3 37 -A22 DO12 - -P5 120.7 -X5 25 -B1111 113.2
-X3 38 -A22 DO13 - -P5 120.8 -X5 26 -B11 12 113.2
-X3 39 -A22 DO14 - -P5 120.8 -X5 27 -B1121 113.2
-X3 40 -P1 spole¢ny 0 V /20.1 -X5 28 -B11 22 113.2
-X3 41 -P2 spole¢ny 0 V 120.3 -X5 29 -B1211 /13.3
-X3 42 -P3 spole¢ny 0 V 120.4 -X5 30 -B12 12 /13.4
-X3 43 -P4 spoleény 0 V 120.6 -X5 31 -B12 21 /13.3
-X3 44 -P5 spole¢ny 0 V 120.8 -X5 32 -B12 22 /13.4
-X3 45 -A23 DOO - -P6 121.0 -X5 33 -B1311 /135
-X3 46 -A23 DO1 - -P6 21.1 -X5 34 -B1312 /135
-X3 47 -A23 DO2 - -P6 121.1 -X5 35 -B13 21 /135
-X3 48 -A23 DO3 - -P7 121.2 -X5 36 -B13 22 /135
-X3 49 -A23 DO4 - -P7 121.3 -X5 37 -B14 11 113.6
-X3 50 -A23 DO5 - -P7 121.3 -X5 38 -B14 12 113.7
-X3 51 -A23 DO6 - -P8 121.4 -X5 39 -B14 21 /13.6
-X3 52 -A23 DO7 - -P8 121.4 -X5 40 -B14 22 113.7
-X3 53 -A23 DO8 - -P8 1215 -X5 41 -B1511 /13.8
-X3 54 -A23 DO9 - -P11 121.6 -X5 42 -B15 12 /13.8
-X3 55 -P110V 121.6 -X5 43 -B1521 /13.8
-X3 56 -A23 DO10 - -P12 121.6 -X5 44 -B15 22 /13.8
-X3 57 -P120V 121.6 -X9 M 16.0
-X3 58 -P6 spole¢ny 0 V 21.1
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158 PRISTROJU - BEZ VAZBY NA VYROBCE - TYPY DOPLNI REALIZACNI PROJEKT

OZNACENI E (NEUTRALNE, * ORIENTACNE)
-Al Ridici systém PLC (CPU) CODESYS Control V3.5 SP22, 2x Ethernet, RTC, lokalni I/O shérnice +RZ1 /15.0
-A3 Operatorsky panel HMI dotykovy panel = 12", web prohlize¢ (WebVisu), 24 V DC +RZ1 /15.4 A
-A5 Ethernet switch préimyslovy, 5 x RJ45, 24 V DC, DIN +RZ1 115.2
-A11 Modul digitalnich vstupl — Ovladani a nouzova tlagitka DI 16 x 24 V DC, typ 1 (IEC 61131-2), 1 ms +RZ1 /16.1
-Al2 Modul digitalnich vstupl — Dvefe, paletovy pfivod, PnP1 DI 16 x 24V DC, typ 1 (IEC 61131-2), 1 ms +RZ1 /17.1
-A13 Modul digitalnich vstupl — Krabicova trasa — vaha a tfidéni DI 16 x 24 V DC, typ 1 (IEC 61131-2), 1 ms +RZ1 /18.1
-A21 Modul digitalnich vystupti — Pohony, tFidi¢, zarazky, uchop DO 16 x 24V DC/ 0,5 A, zkratuvzdorné +RZ1 /19.1
-A22 Modul digitalnich vystupli — Svételné véze 1-5 DO 16 x 24V DC /0,5 A, zkratuvzdorné +RZ1 /20.1
-A23 Modul digitalnich vystupli — Svételné vé&ze 6-8, sirény DO 16 x 24V DC /0,5 A, zkratuvzdorné +RZ1 211
-A31 Modul analogovych vystupli — Zzadané hodnoty pohont AO 4 x +10 V, 12 bit, diferencialni +RZ1 122.0
-A32 Modul analogovych vystupli — zadané hodnoty pohon( AO 4 x 10V, 12 bit, diferencialni +RZ1 122.4
-A33 Modul analogovych vystupl — zadané hodnoty pohonti AO 4 x 10V, 12 bit, diferencialni +RZ1 122.7
-A34 Modul analogovych vystupli — Zzadané hodnoty pohon( AO 4 x +10 V, 12 bit, diferencialni +RZ1 123.0
-A35 Modul analogovych vystupli — Zadané hodnoty pohont AO 4 x £10V, 12 bit, diferencialni +RZ1 123.4
-A41 Modul analogovych vstupti — vaha, poloha PnP1 Al'4 x +10 V, 16 bit +RZ1 123.7
-B1 Termostat rozvadéce bimetal, NO, nastaveno 35 °C +RZ1 /5.2
-B11 Bezpecnostni spina¢ dvefi — tfidéni 1 kédovany aktuator, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /13.2
-B12 Bezpecnostni spina¢ dvefi — tfidéni 2 kédovany aktuator, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /13.3
-B13 Bezpecnostni spina¢ dvefi — tfidéni 3 kédovany aktuator, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /13.5
-B14 Bezpecnostni spina¢ dvefi — tfidéni 4 kédovany aktuator, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /13.6
-B15 Bezpecnostni spina¢ dvefi — nakladani kédovany aktuator, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /13.8
-B21 Snimac — Paleta na vstupu pfivodu svételna miiz / zavora, PNP NO, 24 V DC pole 117.3
-B22 Snimag — Paleta na vystupu pfivodu svételna mfiz / zavora, PNP NO, 24 V DC pole 117.4
-B23 Snimac — Paleta ¢eké pred odbé&rem opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole 117.4
-B24 Snimac — Paleta na odbérovém misté opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole 1175
-B25 Snimag — Krabice v Gchopu PnP1 indukéni / vakuovy snimag v tchopu, PNP NO pole 117.6
-B26 Snimac — Krabice na LoadConv1l opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole 117.6
-B31 Snimac — Krabice na vstupu vahy (light-op.) opticky reflexni s odraze€em, PNP, spina pfi volném paprsku pole /18.0
-B32 Snimac — Krabice na vaze — odecet opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole /18.1
-B33 Snima¢ — Vyjezd z vahy opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole /18.1
-B34 Snimac — Potvrzeni drahy S opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole /18.2
-B35 Snimag — Potvrzeni drahy M opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole /18.3
-B36 Snima¢ — Potvrzeni drahy L opticky difuzni, PNP NO, M12, 24 V DC pole /18.3
-B37 Snimac — Vystup dréahy S — Counter_S opticky reflexni s odraze¢em, PNP, spina pfi volném paprsku pole /18.4
-B38 Snimag — Vystup drahy M — Counter_M opticky reflexni s odraze¢em, PNP, spina pfi volném paprsku pole /18.4
-B39 Snima¢ — Vystup drahy L — Counter_L opticky reflexni s odraze¢em, PNP, spina pfi volném paprsku pole /18.5
-B80 Tenzometricky snima¢ vahy snimag sily, 4-vodicovy mlstek, 2 mV/V pole 123.7
-E1 Ventilator rozvadéce 230 V AC, s filtrem, vykon dle tepelné bilance +RZ1 /5.2
-E2 Osveétleni rozvadéce LED 230 V AC +RZ1 /5.2
-F1 Prepétova ochrana SPD typ 2, 3+1, Uc 275 V +RZ1 /5.1
-F2 Jisti¢ — vétrani a osvétleni rozvadéce MCB 1P+N, C6 A, 6 kA +RZ1 /5.2
-F3 Proudovy chranic s jisti€em — servisni zasuvka RCBO 1P+N, C10 A, I1An 30 mA, typ A +RZ1 /5.4
-F4 Jisti¢ — zdroj -T1 MCB 1P+N, C6 A, 6 kA +RZ1 /5.6
-F5 Jisti¢ — zdroj -T2 MCB 1P+N, C6 A, 6 kA +RZ1 /5.7
-F30 Jisti€ — skupina pfimo spousténych pohonl MCB 3P, C10 A*, 6 kA +RZ1 /7.0
-F31 Elektronicky jisti¢ 24 V — zdroj -T1 4 kanaly, nastavitelné 1-10 A, signalizace +RZ1 /6.1
-F32 Elektronicky jisti¢ 24 V — zdroj -T2 4 kandly, nastavitelné 1-10 A, signalizace +RZ1 /6.1
-F41 Jisti€ — méni¢ Conv2 MCB 3P, C6 A*, 6 kA +RZ1 /8.1
-F42 Jisti¢ — méni¢ Conv3 MCB 3P, C6 A*, 6 kA +RZ1 /8.2
-F43 Jisti¢ — méni¢ Conv4 MCB 3P, C6 A*, 6 kA +RZ1 /8.4
-F44 Jisti€ — méni¢ LoadConv1l MCB 3P, C6 A*, 6 kA +RZ1 /8.5
-F45 Jisti€ — méni¢ LoadConv2 MCB 3P, C6 A*, 6 kA +RZ1 8.7
-F46 Jisti¢ — méni¢ LoadConv3 MCB 3P, C6 A*, 6 kA +RZ1 /8.9
-F51 Jisti€ — méni¢ Load_R MCB 3P, C6 A*, 6 kKA +RZ1 /9.1
-F52 Jisti€ — méni¢ Curv_R1 MCB 3P, C6 A*, 6 kA +RZ1 9.2
0 1 2 8 4 5] 6 7 8 9
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OZNACENI

-F53
-F54
-F55
-F56
-F57
-F58
-F59
-F60
-F61
-F71
-F72
-K10
K11
K21
K22
K31
K32
-K33
-M31
-M32
-M33
-M41
-M42

-M43

-M45
-M46
-M51
-M52
-M53
-M54
-M55
-M56
-M57
-M58
-M59
-M60
-M61
-M71

-M72

BEZ VAZBY NA VYROBCE - TYPY DOPLNI

Jisti€ — méni¢ Curv_R2

Jisti€ — méni¢ Curv_R3

Jisti€ — méni¢ Strait_1

Jisti€ — méni¢ Strait_2

Jisti¢ — méni¢ Strait_3

Jisti¢ — méni€ Curv_L1

Jisti€ — méni¢ Curv_L2

Jisti¢ — méni¢ Curv_L3

Jisti¢ — méni¢ Load_L

Jisti€ — servopohon PnP1 osa X
Jisti¢ — servopohon PnP1 osa Z
Bezpecnostni relé — nouzové zastaveni

Bezpecnostni relé — ochranné dvere

Bezpecnostni styka¢ — skupina pfimych pohon(

Bezpegnostni styka& — skupina pfimych pohont

Stykac — privodni pas

Styka¢ — pas vahy

Styka¢ — pohon tfidice

Motor — pfivodni pas

Motor — pas vahy

Motor — pohon tfidice

Motor — Conv2

Motor — Conv3

Motor — Conv4

Motor — LoadConv1

Motor — LoadConv2

Motor — LoadConv3

Motor — Load_R

Motor — Curv_R1

Motor — Curv_R2

Motor — Curv_R3

Motor — Strait_1

Motor — Strait_2

Motor — Strait_3

Motor — Curv_L1

Motor — Curv_L2

Motor — Curv_L3

Motor — Load_L

Servomotor — PnP1 osa X
Servomotor — PnP1 osa Z
Svételnd véz 1 — hlavni ovladani
Svételna véz 2 — draha S
Svételna véz 3 — draha M
Svételnd véz 4 — draha L
Svételna véz 5 — nakladani
Svételnd véz 6 — vstup palet
Svételné véz 7 — vystup palet
Svételna véZ 8 — odbér PnP1
Siréna 1

Siréna 2

Hlavni vypina¢

Motorovy spousté¢ — privodni pas
Motorovy spousté¢ — pas vahy
Motorovy spousté¢ — pohon tfidice

Ovladaci tlagitko — Start

REALIZACNI PROJEKT

E (NEUTRA E, * ORIENTACNE)

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C6 A*, 6 kA

MCB 3P, C10 A*, 6 kA

MCB 3P, C10 A*, 6 kA

dvoukanalové, pri¢ny zkrat, monitorovany reset, 3 NO + 1 NC, PL e
dvoukanalové, pricny zkrat, monitorovany reset, 3 NO + 1 NC, PL e
AC-3 9 A, zrcadlové kontakty NC (EN 60947-4-1, pfil. F), civka 24 V DC
AC-3 9 A, zrcadlové kontakty NC (EN 60947-4-1, pril. F), civka 24 V DC
AC-3, 9 A, civka 24 V DC s odrusenim
AC-3, 9 A, civka 24 V DC s odrusenim
AC-3, 9 A, civka 24 V DC s odrusenim
3~ 400V, 0,37 kw*

3~400V, 0,25 kW*

3~400V, 0,37 kw*

3~ 400V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kw*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400V, 0,55 kW*, pfevodovka dle trati
3~ 400 V, 0,55 kw*, pfevodovka dle trati
servomotor s enkodérem

servomotor s enkodérem a brzdou 24 V
LED vé&z R/Z/Z, 24 V DC, spoleény 0 V
LED v&% R/Z/Z, 24 V DC, spole¢ny 0 V
LED véz R/Z/Z, 24 V DC, spoleény 0 V
LED v&z R/Z/Z, 24 V DC, spoleény 0 V
LED v&% R/Z/Z, 24 V DC, spole¢ny 0 V
LED véz R/Z/Z, 24 V DC, spoleény 0 V
LED vé&z R/Z/Z, 24 V DC, spoleény 0 V
LED v&% R/Z/Z, 24 V DC, spole¢ny 0 V
piezo siréna 24 V DC, = 90 dB(A)

piezo siréna 24 V DC, = 90 dB(A)

3P, 40 A*, uzamykatelny v poloze 0, AC-23
jisti€ motoru 1>/9, nastavit dle Stitku
jisti€ motoru 1>/9, nastavit dle Stitku
jisti€ motoru 1>/8, nastavit dle Stitku

tlacitko zelené, 1 NO

+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
pole
+RZ1
+RZ1
+RZ1
+RZ1

ovl. panel

19.4
/9.5
9.7
9.9
/10.1
/10.3
/10.5
/10.7
/10.8
/111
/11.4
/12.0
/13.0
/14.1
/14.2
7.3
/7.5
.7
/7.3
/7.5
.7
/8.1
8.2
8.4
/8.5
18.7
/8.9
/9.1
9.2
9.4
9.5
9.7
9.9
/10.1
/10.3
/10.5
/10.7
/10.8
/111
/11.4
/20.0
/20.2
/20.4
/20.6
120.7
/21.0
/21.2
121.4
/21.6
/21.6
/5.0
/7.3
/7.5
7.7
/16.0

ELEKTRO CONVEYOR SORTING

Elektrické schéma zapojeni
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OZNACENI

BEZ VAZBY NA VYROBCE - TYPY DOPLNI

REALIZACNI PROJEKT

E (NEUTRA E, * ORIENTACNE)

-S2 Ovladaci tlagitko — Stop tlacitko Cervené, 1 NC ovl. panel /16.1
A -S3 Ovladaci tlacitko — Reset tlacitko modré, 3 NO ovl. panel /16.1
-S4 Ovladaci tla¢itko — Reset ¢itacl tlacitko bilé, 1 NO ovl. panel 116.2
-S5 Ovladaci tlacitko — Drain tlacitko Zluté, 1 NO ovl. panel /16.3
-S6 Ovladaci prepina¢ — volba rezimu pfepinac 2 polohy (Manual / Auto), 2 NO ovl. panel /16.3
-S9 Dverni spina¢ osvétleni polohovy spina¢ NO +RZ1 /5.2
-S11 Nouzové tlacitko — hlavni ovladani hfibové s aretaci, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole 112.2
-S12 Nouzové tlagitko — dréha S hfibové s aretaci, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /12.3
-S13 Nouzové tlagitko — draha M hfibové s aretaci, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /12.4
-S14 Nouzové tlacitko — draha L hfibové s aretaci, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole 112.5
-S15 Nouzové tlagitko — vystup palet hfibové s aretaci, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole 2.7
B -S16 Nouzové tlagitko — vstup palet hfibové s aretaci, 2 NC (11-12, 21-22) nucené rozepnuti + 1 NC (31-32) diagnostika pole /12.8
-T1 Napéjeci zdroj 24 V DC (Fizeni, vstupy) 230 VAC - 24V DC, 10 A*, SELV/PELV, DIN +RZ1 /6.0
-T2 Napéjeci zdroj 24 V DC (akéni Eleny) 230 VAC - 24V DC, 10 A*, SELV/PELV, DIN +RZ1 /6.0
-u41 Frekvenéni méni¢ — Conv2 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /8.1
-u42 Frekvenéni méni¢ — Conv3 3x 400V, 0,55 kW*, Al +10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /8.2
-u43 Frekvenéni méni¢ — Conv4 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 18.4
-U44 Frekvenéni méni€ — LoadConvl 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /8.5
-U45 Frekvenéni méni¢ — LoadConv2 3x 400V, 0,55 kW*, Al +10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 8.7
-U46 Frekvenéni méni¢ — LoadConv3 3% 400 V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /8.9
-Us1 Frekvenéni méni¢ — Load_R 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /9.1
¢ -Us2 Frekvenéni méni¢ — Curv_R1 3x 400V, 0,55 kW*, Al +10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 9.2
-U53 Frekvenéni méni¢ — Curv_R2 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 19.4
-Us4 Frekvenéni méni¢ — Curv_R3 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /9.5
-Us55 Frekvenéni méni¢ — Strait_1 3% 400V, 0,55 kwW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 9.7
-U56 Frekvenéni méni¢ — Strait_2 3x 400 V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /9.9
-Us7 Frekvenéni méni¢ — Strait_3 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /10.1
-Us8 Frekvenéni méni¢ — Curv_L1 3% 400 V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /10.3
-U59 Frekvenéni méni¢ — Curv_L2 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /10.5
-U60 Frekvenéni méni€ — Curv_L3 3% 400V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /10.7
D -U61 Frekvenéni méni¢ — Load_L 3x 400 V, 0,55 kW*, Al £10 V (smér = znaménko), STO SIL 3/PL e +RZ1 /10.8
-u71 Servoméni¢ — PnP1 osa X servo 3x 400 V, Al +10 V (poloha), AO 0-10 V, STO SIL 3/PL e +RZ1 /11.1
-u72 Servoméni¢ — PnP1 osa Z servo 3x 400 V, Al +10 V (poloha), AO 0-10 V, STO SIL 3/PL e +RZ1 /11.4
-uso Vazni prevodnik tenzometricky zesilovag, vystup 0-10 V, 24 V DC +RZ1 123.7
-X9 Servisni zasuvka v rozvadéci 230 V AC, 16 A, na DIN litu +RZ1 /5.4
-X10 Servisni zasuvka Ethernet RJ45 priichodka ve dvefich rozvadéce +RZ1 /15.4
-Y31 Ventil — natoeni kol vievo (S) elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.2
-Y32 Ventil — nato€eni kol vpravo (L) elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.3
-Y41 Ventil — ZaraZka vstupu vahy elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.3
-Y42 Ventil — Zarazka drahy S elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.4
E -Y43 Ventil — Zarazka drahy M elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.4
-Y44 Ventil — ZaraZka drahy L elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.5
-Y51 Ventil — Zarazka palety — odbér 1 elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.6
-Y52 Ventil — Zarazka palety — odbér 2 elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.6
-Y53 Ventil — ZaraZka palety — vstup elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.7
-Y54 Ventil — Zarazka palety — vystup elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole 119.7
-Y55 Ventil — Zarazka palety — pred odbé&rem elektromagneticky ventil 5/2, 24 V DC, 2,5 W, monostabiln{ pole /19.8
-Y71 Ventil tchopu PnP1 ventil Gchopu 5/2, 24 V DC — napéajen mimo bezp. okruh (drzi tchop) pole /19.8
[
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ELEKTRO CONVEYOR SORTING SEZNAMY ornaceEn pave
— - vo =CS +RZ1 David Neumann
Elektrické schéma zapojeni Seznam pl’l Stl"Oj u (3[3)
k FSD v3.25.1 - CODESYS - IEC 61131-3 VYKRES DATUM - REVIZE
navrh — neutralni HW, fizeni pohond +10 V Device list - bill of materials (generic) E-30 10/2026 - 1.0




